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La collection TECHNOSUP dirigée par Claude Cheéze est une sélection d'ouvrages dans toutes les disciplines,
pour les filieres technologiques des enseignements supérieurs.

Niveau A Approche (éléments, résumés ou travaux dirigés) IUT - BTS - 187 cycle
Niveau B Bases (cours avec exercices et problémes résolus) IUP - Licence
Niveau C Compléments (approfondissement, spécialisation) Ecoles d'ingénieurs, Master

L'ouvrage : niveau B (IUP - Licence)

Issu d"un cours dispensé au CNAM par ["auteur, I’ ouvrage apporte les connaissances
indispensables pour :

* prévoir le comportement d’une structure,
* créer un modele spatial par discrétisation,
* donner sa réponse temporelle,

* développer une analyse modale,

* traiter des applications industrielles.

De fagon claire et précise, il analyse successivement les vibrations a un, deux, puis
n degrés de liberté, libres et excitées, avec différents types d’amortissement. Il
développe également la modélisation des vibrations des structures et |’analyse modale
expérimentale.

Chaque chapitre est complété par de trés nombreux exercices résolus.

Lauteur:

Georges VENIZELOS, Bachelor of science (Londres) et Ingénieur du CNAM (Paris), a intégré
le corps professoral du Conservatoire National des Arts et Métiers aprés un bref passage dans
Uindustrie avec laquelle il conserve des liens étroits comme conseil en engineering.

[llustration de couverture : Dessin de Léonard de Vinci.
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